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Resumen

Resumen de la Clase

Repaso de temas
Movimiento rectilíneo Uniforme (MRU)
Movimiento rectilíneo Uniformemente variado (MRUV)
Trabajo hecho por una fuerza constante
Energía
Ejercicios
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Resumen

¿Qué es la Física?
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Cinemática

Tipos de movimiento

Mov. en una dimensión. Mov. en dos dimensiones.

Mov. Circular.

Mov. de rotación
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Cinemática

Conceptos clave

Desplazamiento (∆X ), Velocidad (V) y Aceleración (a).
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Cinemática

Movimiento Rectilíneo Uniforme - MRU

Generalidades
La trayectoría seguida es una línea
recta.

La velocidad del movil es constante.

En MRU se recorren distancias iguales
en tiempos iguales.

Representación gráfica

Matemáticamente

Vm =
∆x12

∆t12
=
x2 − x1

t2 − t1
x = xo + v(t− to)
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Cinemática

Movimiento Rectilíneo uniformemente variado - MRUV

Generalidades
La trayectoría seguida es una línea
recta.

La velocidad ya no es constante pero
varía uniformemente.

En tiempos iguales aumentos de
velocidades iguales.

Representación gráfica

Matemáticamente

am =
∆v12

∆t12
=
v2 − v1

t2 − t1
v = vo + a(t− to)

x = x0 + v0(t− t0) +
1

2
a(t− t0)2
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Cinemática

Ecuaciones cinemáticas

Siempre que se trate con problemas en los que la aceleración es constante, se debe usar el
siguiente conjunto de ecuaciones:

Ecuación Información proporcionada por la ecuación

vxf = vxi + axt Velocidad en función de l tiempo

xf = xi +
1

2
(vxf + vxi)t Posición en función de la velocidad y del tiempo

xf = xi + vxit+
1

2
axt

2 Posición en función del tiempo

v2xf = v2xi + 2ax(xf − xi) Velocidad en función de la posición
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Trabajo y energía

Trabajo hecho por una fuerza constante

Para fuerzas constantes se define el trabajo como: Wf = F∆x cosα

Unidades
El trabajo se mide en Joules.
1Joule = (1Newton)(1metro) = 1J = 1N ·m
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